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PLAN SYTUACYJNY - etap 1 L L,8
Skala 1:500

LEGENDA: [ S I

[ ] - proj. nawierzchnia $ciezki rowerowej z kostki betonowej grub. 8 cm, HOLLAND, kolor szary
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D-42 /istn. do przestawienia/

B-18 /istn./

/loidy Lp-g

[ ] - proj. nawierzchnia chodnika z kostki betonowej grub. 6 cm, HOLLAND, kolor czerwony
[ 1 - proj. nawierzchnia zatoki autobusowej z kostki betonowej grub. 8 cm, HOLLAND, kolor szary
[ ] - proj. nawierzchnia zjazdéw z kostki betonowej grub. 8 cm, HOLLAND, kolor szary

[ 1 - proj. nawierzchnia zjazdéw z Kruszywa tamanego
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