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OPIS TECHNICZNY

1. PODSTAWA OPRACOWANIA

[1] Projekt budowlany: Budowa Sciezki rowerowej i chodnika przy ul. Brzeskiej w Miedzyrzecu
Podlaskim i drodze powiatowej Nr 1114L Stawacinek Nowy - Porosiuki - Sokule - Dotha -
Sitno - Wysokie — projektant mgr inz. Dariusz Borowski.

[2] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r. w sprawie szczegbtowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym
zarzgdzaniem (Dz. U. z 2003r, Nr 177, poz. 1729 z pGzniejszymi zmianami).

[3] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. (Dz.U. z 23 grudnia 2003r,
Nr 220, poz. 2181 z pdzniejszymi zmianami) w sprawie szczegbtowych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnatdbw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach.

[4] Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 ,Prawo o ruchu drogowym” (tekst jednolity Dz. U. z 2012r,
Nr 1137)

[5] Mapa zasadnicza w skali 1:500

[6] Inwentaryzacja istniejgcego oznakowania

2. ZAKRES OPRACOWANIA

Projekt przedstawia organizacje ruchu i zabezpieczenie pasa drogowego na czas budowy
sciezki rowerowej i chodnika przy drodze gminnej Nr 101673L (ulicy Brzeskigj)
w Miedzyrzecu Podlaskim i drodze powiatowej Nr 1114L Stawacinek Nowy - Porosiuki -
Sokule - Dotha - Sitno - Wysokie (ul. Rudnicka) w m. Wysokie. Inwestycja usytuowana jest
na terenie Miasta Miedzyrzec Podlaski oraz Gminy Miedzyrzec Podlaski, i stanowi

przedtuzenie istniejgcego ciggu pieszo-rowerowego przy ul. Brzeskiej do m. Wysokie.

3. STAN ISTNIEJACY
Inwestycja zlokalizowana jest w terenie zabudowanym oraz niezabudowanym, catkowicie

w obrebie paséw drogowych drogi gminnej i drogi powiatowe;.

Charakterystyka drogi gminnej Nr 101673L (ul. Brzeskiej) w obrebie planowanej inwestycji:

- klasa G,

- przekroj szlakowy,

- nawierzchnia bitumiczna o szerokosci 7.00 m,
- pobocza gruntowe o szerokosci ok. 2.00 m,

- zjazdy gruntowe na posesje i na pola,

- odwodnienie powierzchniowe z odprowadzeniem wody na zielence lub do rowu przydroznego,
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- w km 0+127.45 po stronie lewej skrzyzowanie z (projektowang wg odrebnej dokumentaciji)
ulicga Modrzewiowa,

- w km 0+316.60 pod korong drogi przepust zelbetowy, ramowy, swiatto 2,00m x 1,50m,

- w km 0+507.40 po stronie lewej zjazd wraz z zatoka bitumiczng do bazy przedsiebiorstwa
drogowego,

- w km 0+638.70 po stronie prawej zatoka autobusowa o szerokosci 4.00 m z gruntowym
poboczem bez peronu oraz murowana z cegly wiata przystankowa,

- w km 0+697.27 po stronie prawej skrzyzowanie z drogg powiatowg Nr 1114L.

Na przedmiotowym odcinku ulicy Brzeskiej wystepuje duze natezenie ruchu pojazdéw, mate

natezenie ruchu rowerowego oraz sporadyczny ruch pieszy.

Charakterystyka drogi powiatowej Nr 1114L w obrebie planowanej inwestycji:

- klasaL,

- przekroj szlakowy,

- nawierzchnia bitumiczna o szerokosci ok. 6.00 m,

- pobocza gruntowe o szerokosci ok. 1.00 m,

- odwodnienie powierzchniowe na przylegly teren.

Na drodze powiatowej Nr 1114L wystepuje mate natezenie ruchu pojazdéw, mate natezenie

ruchu rowerowego i pieszego.

4 . CHARAKTERYSTYKA ELEMENTOW PROJEKTOWANYCH

Projekt obejmuje budowe:

- sciezki rowerowej na odcinku Miedzyrzec Podlaski - Wysokie,
- chodnikéw stanowigcych dojscia do przystankéw autobusowych,
- dwoch zatok autobusowych,

- zZjazdOw na posesje i na pola.

Podstawowg trase sciezki rowerowej o diugosci 0.67 km poprowadzono wzdluz lewej
(potnocno zachodniej) strony ulicy Brzeskiej. Zaczyna sie ona w km 0+111.20 w miejscu
istniejgcego ciggu pieszo-rowerowego przed skrzyzowaniem z ulica Modrzewiowa,
a konczy w km 0+782.40 przy krawedzi zjazdu na stacje paliw. Uklad podstawowy
przewiduje zlokalizowanie sciezki rowerowej w odlegtosci 2.00 m od krawedzi jezdni ulicy
Brzeskiej, z wyjatkiem okolic skrzyzowania z ulicg Modrzewiowa, istniejacego przepustu
ramowego, zatoki ze zjazdem do bazy przedsiebiorstwa drogowego oraz koncowego
odcinka, gdzie zastosowano indywidualne dostosowanie jej przebiegu do warunkéw
terenowych. Przy skrzyzowaniu drogi gminnej i drogi powiatowej, przewidziano réwniez

wyprowadzenie sciezki rowerowej do m. Wysokie.



-5-

Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot

Budowa $ciezki rowerowej i chodnika przy ul. Brzeskiej w Miedzyrzecu Podlaskim

i drodze powiatowej Nr 1114L Stawacinek Nowy — Porosiuki — Sokule — Dotha — Sitno — Wysokie

Zaprojektowano $ciezke rowerowg o szerokosci 2.50 m oraz chodnik o szerokosci
1.50 m +3.00 m o nawierzchni z kostki betonowej obramowanej obrzezami betonowymi.
W ciggu sciezki rowerowej zaprojektowano zjazdy do posesji i na pola wykonane z kostki
betonowej w obrebie sciezki rowerowej i pobocza oraz z kruszywa tamanego na dalszym
fragmencie. Przyjeto szeroko$¢ projektowanych zjazdéw dostosowang do szerokosci
istniejgcych zjazdéw lub bram. Przeciecia krawedzi zjazdow i jezdni ze skosem 1:1,
z wyjatkiem zjazdu na wewnetrzng droge gruntowg w km 0+695.60 po stronie prawej,
gdzie zastosowano tuki kotowe o promieniach R=4.0m i R=8.0m.

W km 0+050.00 po stronie lewej oraz w km 0+175.00 po stronie prawej zaprojektowano
zatoki autobusowe z betonowej kostki brukowej obramowane kraweznikami betonowymi.
Do projektowanej w km 0+175.00 oraz do istniejacej w km 0+638.70 zatoki autobusowej
przewidziano wykonanie chodnikoéw wraz z peronami z betonowej kostki brukowej.

Tabela nr 1. Podstawowe parametry projektowanych obiektow.

PARAMETR WARTOSC
DLUGOSC podstawowej $ciezki rowerowej 0.67 km
SZEROKOSC S$ciezki rowerowej 2.50 m
SZEROKOSC chodnikéw 1.50 m +3.00 m
SZEROKOSC zatok autobusowych 3.00 m

POCHYLENIE POPRZECZNE nawierzchni $ciezki rowerowej,

I - 20,
chodnikéw i zatok autobusowych jednostronne - 2%

SZEROKOSC pobocza jezdni 1.25m =2.00 m
SZEROKOSC pobocza $ciezki rowerowej i chodnika 1.00 m
POCHYLENIE POPRZECZNE pobocza jezdni 6% 8%
POCHYLENIE POPRZECZNE pobocza $ciezki rowerowej 6%

i chodnikéw °
POCHYLENIE skarp 1:1.5

5. ORGANIZACJA RUCHU NA CZAS ROBOT
Roboty prowadzone bedg w dzien sposobem recznym i mechanicznym przy zapewnieniu
ciagtego ruchu pojazdéw i pieszych. W celu zminimalizowania utrudnien w ruchu budowe

podzielono na dwa etapy.

ETAP 1
W pierwszym etapie przewidziano wykonanie robét budowlanych po lewej stronie ulicy
Brzeskiej. Zajety zostanie obszar pobocza, zielehca, zjazdow, czesci chodnika i $ciezki

rowerowej. W celu wygrodzenia zajetego obszaru przewiduje sie ustawienie na jezdni przy jej
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krawedzi tablic kierujgcych U-21, pozostawiajgc do ruchu jezdnie o szerokosci min. 6.00 m.
W przypadku prowadzenia robét sprzetem mechanicznym z jezdni przewidziano zajecie catej
szerokosci pasa ruchu (3.50m) na dlugosci ok. 20m ustawiajgc tablice prowadzacg w lewo
U-3d i zapore drogowg pojedynczg szerokg U-20b.

Strefe rob6t nalezy oznakowa¢ ustawiajgc po obu stronach znaki informacyjne A-14 (roboty
na drodze) z A-12b (zwezenie jezdni prawostronne) i A-12¢ (zwezenie jezdni lewostronne) oraz
znaki zakazu B-33 (ograniczenie predkosci do 30 km/h) z B-25 (zakaz wyprzedzania). Znaki
zakazu nalezy powtarza¢ za kazdym razem za skrzyzowaniami. Ze wzgledu na bliskos¢
skrzyzowania z ulicg Kasztanowg oraz istniejgce oznakowanie pionowe w kierunku DK2 nie
przewiduje sie dodatkowego odwolywania zakazéw.

Przy prowadzeniu robét w obrebie chodnika i $ciezki rowerowej nalezy zastosowac
wygrodzenie zaporami drogowymi podwdéjnymi U-20c, a w przypadku zamkniecia chodnika
nalezy ustawic¢ réwniez znak B-41 (zakaz ruchu pieszych).

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu ustawione w obrebie skrzyzowania i przejscia dla pieszych
nie moga ogranicza¢ widocznosci.

Lokalizacje projektowanych znakow i urzadzen bezpieczenstwa ruchu do ustawienia na czas
robot w etapie 1 pokazano na rysunku nr 2.

Po zakonhczeniu rob6t nalezy uporzadkowa¢ pas drogowy oraz nalezy przywrOci¢ statg

organizacje ruchu.

ETAP 2

W drugim etapie przewidziano wykonanie rob6t budowlanych po prawej stronie ulicy Brzeskiej
i na skrzyzowaniu z drogg powiatowa. Roboty prowadzone beda na dwdch odcinkach:
w okolicy skrzyzowania z ulicg Modrzewiowg w celu budowy zatoki autobusowej z chodnikiem,
oraz przy skrzyzowaniu z drogg powiatowg w celu budowy chodnika i Sciezki rowerowej
ze zjazdami. Zajety zostanie obszar pobocza, zielehca, zjazddéw i czesci zatoki autobusowej
w km 0+638.70. W celu wygrodzenia zajetego obszaru przewiduje sie ustawienie na jezdni
przy jej krawedzi tablic kierujgcych U-21, pozostawiajac do ruchu jezdnie o szerokosci
min. 6.00 m. W przypadku prowadzenia robét sprzetem mechanicznym z jezdni przewidziano
zajecie calej szerokosci jednego pasa ruchu na dlugosci ok. 20m ustawiajgc tablice
prowadzacg w lewo U-3d | zapore drogowg pojedynczg szerokg U-20b.

Strefe rob6t nalezy oznakowac¢ ustawiajac po obu stronach znaki informacyjne A-14 (roboty
na drodze) z A-12b (zwezenie jezdni prawostronne) i A-12c (zwezenie jezdni lewostronne)
oraz znaki zakazu B-33 (ograniczenie predkosci do 30 km/h) z B-25 (zakaz wyprzedzania).
Za strefg rob6t przewiduje sie odwolywanie zakazow znakami B-27 (koniec zakazu

wyprzedzania) i B-34 (koniec zakazu wyprzedzania).
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Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu ustawione w obrebie skrzyzowan nie mogg ograniczac
widoczno$ci.

Lokalizacje projektowanych znakow i urzadzen bezpieczenstwa ruchu do ustawienia na czas
rob6t w etapie 2 pokazano na rysunku nr 3.

Po zakonczeniu robét nalezy uporzadkowaé¢ pas drogowy oraz nalezy przywréci¢ statg
organizacje ruchu.

UWAGI:
- Tablice znakéw drogowych powinny by¢ pokryte folig odblaskowa typu 2.
- Grupa wielkosci znakdéw: $rednie w obrebie drogi gminnej i duze w obrebie drogi powiatowej.

- Przewidywany termin wykonywania robét: 01.11.2016 - 31.12.2020.

ZNAKI PIONOWE | URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU DO USTAWIENIA
NA CZAS ROBOT:

A-12b ,Zwezenie jezdni prawostronne” - 2 szt.
A-12c¢ ,Zwezenie jezdni lewostronne” - 3 szt.
A-14 ,Roboty na drodze” - 6 szt.
B-25 ,Zakaz wyprzedzania” - 3 szt.
B-27 ,Koniec zakazu wyprzedzania” -1 szt.
B-33 ,Ograniczenie predkosci do 30 km/h” - 6 szt.

B-34 ,Koniec ograniczenia predkosci do 30 km/h” - 2 szt.
B-41 ,Zakaz ruchu pieszych” -1 szt.
U-3d ,Tablica prowadzaca ciggta”

U-20b ,Zapora drogowa pojedyncza szeroka”

U-21 ,Tablice kierujgce”

6. PRZEWIDYWANE ZAGROZENIA WYSTEPUJACE PODCZAS REALIZACJI ROBOT
BUDOWLANYCH.

1) ruch kotowy i pieszy w obrebie placu budowy,

2) praca sprzetu budowlanego i transportowego,

3) praca na nasypie (mozliwos¢ upadku z wysokosci, przysypania gruntem),
4) praca w poblizu istniejacego uzbrojenia,

5) zanieczyszczenie powietrza pytlem i spalinami,

6) halas.
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